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 INGÉNIERIE ET DÉVELOPPEMENT DURABLE 

Organisation fonctionnelle et structurelle d'un produit TP1 I2D 
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PILOTE DE BATEAU TP32 – DOCUMENT RÉPONSE 

Question n°4 : 

 

 

 

 

 

 

 

Question n°6 : 
 

 

 

Bien respecter les polarités
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Question n°9 : 
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Question n°10 : 
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Question n°11 : 
 

 

 

Question n°13 : 

Charge (kg) Ua (V) Ia (A) Um (V) Im (A) temps (s) 

2 + 1      

Question n°14 : 

Charge (kg) Pa (W) Pam (W) v (m/s) F (N) Pcharge (W) 

2 + 1      

Question n°15 : 

Charge (kg) ηcp (%) ηm (%) ηméca (%) ηg (%) 

2 + 1  68   

Question n°16 : 

Charge 2 + 1 kg 
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