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PRISE EN MAIN DE STATEFLOW

SIMULINK'

Matlab Simulink Stateflow

StateFlow est un bloc de programmation intégré a Simulink / Matlab® qui permet de simuler et/ou
programmer des graphes d’états-transitions.

Q1. Apresavoir visionné la vidéo sur le lien : https://www.youtube.com/watch?v=wRNbvW9tTZQ, vous
devez saisir le « CHART » suivant :

'

.
LED_OFF
LED=0;

[BP==1] | [BP==0]

LED_ON
LED=1;

Q2. Dans l'onglet « MODEL EXPLORER » vous devez déclarer la variable « BP » comme une entrée, et la
variable « LED », comme une sortie :
& Model Explorer

File Edit View Tools Add Help

B 4B EE & P B
Model Hierarchy ﬁ Contents of: ALLUMER_LED/Chart (only)

v bﬁ Simulink Root

T Colmmrtem—ta v | Show Details 2 of 7 object(s) [
[ Base Workspace o ect(s) W

% Moteur_2sens_ARDUINO_bis Name Scope Por\ Resolve Signal DataType Size InitialValue CompiledType CompiledSize Trigger
v ALLUMER_LED* T

EszivloEdeft"cikspace \i‘ = =

@ configurations L

v B chart N

(&) LED_OFF

[ LED_ON

Inherit: Same as Simulink
D Inherit: Same as Simulink -1
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https://www.youtube.com/watch?v=wRNbvW9tTZQ
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Q3. En retournant dans la fenétre Simulink, vous devez voir apparaitre I'entrée et la sortie
correspondante sur votre CHART.

. 3
JBP | LED
A :
Chart

Q4. En rajoutant un « Rocker Switch » lié a une constante sur I’entrée « BP » et une « Lamp » liée a
« Outport » sur la sortie « LED », vous devez pouvoir simuler le fonctionnement de votre graphe
d’état en temps infini « inf » :

®Pb = [N

Constante:Value

Dzy 2 color that reflects an input vakue.
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T —
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