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MATLAB SIMULINK — ARDUINO

1. Ajout des entrées et sorties Arduino

Dans la bibliotheque simulink sélectionner et faire glisser Digital Input pour une entrée numérique et

Digital output pour une sortie tout ou rien

Si vous ne voyez pas I'onglet Simulink Support Package for Aduino Hardware appeler le professeur

& Simulink Library Browser - | Pt
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Simulink Support Package for Arduino Hardware/Common
Reinforcement Learning “~ CAN Receive -~
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Simulink Coder ARDUING
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Simulink Design Optimization Fin &
S!mulfnk Desktop Real-Time Digital Input
S!mulfnk Extras . ARDUMN
v Simulink Support Package for Arduino Hardware
Arduino Motor Carrier > | |
Common Fin: 9
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2. Connexion a la carte Arduino
Une fois votre carte Arduino connectée au pc, allez dans I'onglet MODELING
SIMULATION DEBUG MODELING FORMAT APPS BLOCK
Puis cliquer sur Model Settings
Model
Settings =
SETUP
Solver
Data Import/Export
Math and Data Types
. » Diagnostics
Aller dans Hardware Implementation 9 :
Hardware Implementation
Sélectionner Arduino Uno dans Hardware board Model Referencing
. . Simulation Target
Puis appuyer sur OK pour valider ,
» Code Generation
B Configuration Parameters: untitled1/Configuration (Active) — O X
Q
Solver Hardware board: [Determine by Code Generation system target file | - |
Data Import/Export Code G i Dete.rmine by Code Generation system target file
Math and Data Types oce eners |on| irgu!no Eue 5
i ; Device vendor: |l Arduino Leonardo
> Diagnostics _ Arduino MKR WiFi 1010
Hardware Implementation » Device details | Arduino MKR1000
Model Referencing Arduino MKRZero
Simulation Target Arduino Mega 2560
» Code Generation Arduino Mega ADK
Arduino Micro
Arduino Nano 3.0
Arduino Nano 33 BLE Sense
Arduino Nano 33 loT
Arduino Robot Control Board
Arduino Robot Motor Board
Arduino Uno
ESP32-WROOM({Arduino Compatible)
Robot Operating System (ROS)
Robot Operating System 2 (ROS 2)
Get Hardware Support Packages. ..
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3. Compilation et test

Pour envoyer votre programme sur la carte Arduino cliquer sur Monitor and Tune, faites attention a

ce que le Stop time soit bien sur inf !

MODELING HARDWARE

SIMULATION

JL
Hardware Board # @ [ﬁ ﬂ E
- || Stop Time | inf -
[ Arduine Uno ~ | Runon board Hardware 3 Monitor Data Logic Build, Deploy
- Settings & Tune « Inspector  Analyzer & Start -
HARDWARE BOARD MODE PREPARE RUN ON HARDWARE REVIEW RESULTS DEPLOY

A la fin du chargement, votre programme sera sur votre carte et vous pourrez tester votre

programme
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