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ECOLE D'INGENIEURS MECANIQUE DU POINT

Repérage d’un point dans le temps et dans I’espace

e Repérage d’'un point dans le temps : origine temporelle + unité de temps
(horloge)
e Repérage d’'un point dans I'espace : coordonnées du point dans un repere.

Un repére se compose d’une origine et d’'une base orthonormée directe.
Exemple : R (0;1,7, k) a pour origine le point O et pour base (7,7, k) ave IA] =k

Coordonnées Les coordonnées cartésiennes du point A/ sont les longueurs x, y, z telles
Z ue :
cartésiennes | |°
« x : abscisse, projection de OM sur le vecteur 7 soitz = OM. 7
* y . ordonnée, projection deﬁsurle vecteur J soity = (WT
= = T —
(l ] k) * z : cote, projection de OM sur le vecteur % soit - = OM. &
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y OM=z1 +yj +z2k
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Coordonnées 2.
yal (
sphériques [L

(er.€q,€,)

€, = sinf cos cp??—}— sin @ sin @j+ cos Ok
€g = cos 0 cos cpz + cos@sm @] — sin Ok
€y = —sin @i + cos ]

— - R N
OM = rsinf cos @i+ rsinf@sin@j + rcos 0k = re,




