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Objectifs

Lire un plan 2D et 3D.

Réaliser le schéma cinématique.

1 Mise en situation : Voir plan d’ensemble

Ce systeme mécanique permet de relier deux piéces en liaison encastrement par

adhérence.

2 Question :

Afin d’expliquer le fonctionnement de ce systéme, réaliser son schéma cinématique
en appliquant la méthode vue en classe.

S-Si |

Lycée Jules Ferry

|

Page 1 sur 1




Repére

Désignation

GUIDE

MACHOIRE FIXE

PATIN

MACHOIRE MOBILE

vis M5-6

<:)\\ ( partielle) 9
@
|4 A

/®\¥ <L——_;——-l-z==—--1 4 Jl_ f
N/ s ﬂ_AE:_"% _________ i g 1
- i

/ MT14 & droite
M8 a gauche

LEVIER

VIS

TIGE

s
Serre joint —©

NV | O |IN(N[Oh [N WIDN

EMBOUT

Lycée Jules Ferry - Versailles Ech.:1:2




