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La perforatrice

Effortless Hole Puncher

(Ergonomic Handles with A Soft Grip, Reduced 50% Effort to Punch Hole)

Le systeme étudié permet de faire des pergages
de 6 mm a 12 mm du bord de la feuille.

(12mm max. reach depth)

1
2 =
3 F 4
4 B a
2 | 9
| 10

| ]’:///// 74 \i/ \L/

\ 1) Retrouver les solides déformables
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2) Regrouper les piéces du systéme en classes d’équivalences : toutes les piéces fixes les unes par
rapport aux autres font partie du méme sous-ensemble

Sous-ensemble 1 { ___________________________________ } Sous-ensemble 2 { ____________________________________ }
Sous-ensemble 3 { ___________________________________ }

‘ 3) Colorier les différentes classes

4) Réaliser le graphe des liaisons et retrouver les liaisons entre chaque sous-ensemble, préciser
leur centre et leur axe.
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‘ 5) Réaliser le schéma cinématique, identifier les sous-ensembles
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