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COURS

Transformation de mouvement

Tableau synthése

Nom Schéma Fonction Rapport entrée / sortie
Vitesse angulaire du Vitesse linéaire du
Transformer un maneton coulisseau
mouvement de .
Coulisseau rotation en un LI
mouvement de
translation
alternatif
Vitesse angulaire de la Vitesse linéaire du
Transformer un manivelle piston
Bielle / mouvement de \
Manivelle bielle | rotation en un v \
mouvement de /\ /\ /\
vilebrequin H
o translation
excentrique alternatif
ou
manivelle
Transformerun | position du : :
mouvement de galeten
Came rotation en un fonction de
mouvement de la position
. de la came
translation
Relation entre la vitesse linéaire et la fréquence
Transformer un de rotation :
mouvement de V=p.n.N/60
Vis / écrou rotation en un V : vitesse linéaire en m/s de I’écrou
mouvement de p: pas delavisenm
translation n : nombre de filet de la vis pas
N : fréquence de rotation de la vis en tr/min
Relation entre la vitesse linéaire et la vitesse
 ignon angulaire :
0
Pignon / ) ‘Acre’maillére V=ar.w
crémaillére w ’ o . -
V : vitesse linéaire en m/s de la crémaillere
r: rayon du pignon en métre
w : vitesse angulaire en rad/s du pignon
==
Transformer un V=r.w
mouyement de V : vitesse linéaire en m/s du cable
. rotation en un r : rayon du tambour en métre
Treuil mouvement de w : vitesse angulaire en rad/s du tambour
translation (ou
inversement)
convoyeur V=r.w
V : vitesse linéaire en m/s du convoyeur
Convoyeur r: rayon du rouleau en métre
w : vitesse angulaire en rad/s du rouleau
rouleau




